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Symbol Bedeutung Einheit Berechnung
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Symbol Bedeutung Einheit Berechnung
R Elektr. Widerstand

S
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A
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A
lR
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Symbol Bedeutung Einheit Berechnung
D
r Elektr. Flußdichte
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elektrisch magnetisch
Symbol [Einheit] Berechnung Symbol [Einheit] Berechnung
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Maschensatz (2. Kirchhoffscher Satz):
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Wechselstrom im komplexen:

1: −=j

( ) ( )[ ]
( )

( )11

1

11

Im

ˆ
sincosˆ

1

11

uu
eU

tjtUu
utj

uu

=
=

+++=
+ϕω

ϕωϕω

Komplexe Amplitude: 1
11

ˆˆ ujeUU ϕ=

Kompexer Effektivwert: 1
11

ujeUU ϕ=

Rechenregeln im

Reellen Komplexen
Knotensatz ∑ = 0

vorzvi 0ˆ =∑
vorzv

I

Maschensatz ∑ = 0
vorzvu 0ˆ =∑

vorzv
U

Widerstand

C
Z

LZ
RZ

IZU

C

L

R

ω

ω
1

mit

ˆˆ

−=

=
=

=

C
Z

LZ
RZ

IZU

C

L

R

ω

ω
1

mit

ˆˆ

=

=
=

=

Induktivität
dt
diLu L

L =
iLju L ω=

Kapazität
∫= dti

C
u CC

1 i
Cj

uC ω
1

=


